
TKI-3
Pilot Noorderzijlvest



Pilot NZV
Doel: Bouw RR1D D-Hydro model voor boezemsysteem NZV

Stappen: 

- Validatie beheerregister met Sobek Tools
- Bouw 1D model via D-HYDAMO
- Inbouwen compound structures
- Inbouwen meervoudige sturing
- Bouwen RR model



Validatie beheerregister

Hoe: Sobek Tools

Wat:

- validatierapport
- Sobek model

Waarom: Valide beheerregister als 
startpunt bouw D-HYDRO model



Bouw 1D model (workflow)

Python onderdelen: 

- HYDAMO PREP (wij)

Converteert het beheerregister 
naar het HyDAMO datamodel

- D-HYDAMO (HKV)
- DFlowFMModel (Deltares)



Bouw 1D model (al gedaan)
Gevulde HYDAMO klasse 



Bouw 1D model (stand van zaken)

Vertrekpunt 09/10/2020:

1. ERROR oplossen bij importeren MDU 
(support Deltares)

2. Bezem door de workflow met nieuwe data



Vervolgstappen pilot NZV

- Inbouwen compound structures: 

via DFlowFMModel klasse (Python)

- Inbouwen meervoudige sturing: 

Te ontwikkelen (Python)

- Bouwen RR model

D-HYDAMO/Ontwikkelen



En dan….

Pilot Hunze en Aa’s


